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Man gebe die Ubertragungsfunktion az=fy(a) an (Diagramm) !
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Ermittiung Ubertragungsfunktion a;=f(a4) punktweise
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Differenzenverfahren

Beispiel Viergelenkgetriebe

Ermittlung Winkel a, Winkelgeschwindigkeit a; und Winkelbeschleunigung d

Gliedliangen [mm]: ry=40, r>=60, s=70, 1=80.

far ay=45°und a,;=10s™.
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A 0AA' '~ A0BB'
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Satz von Burmester

Absolut- und Relativgeschwindigkeit

A A'B'c’'~ AABC
(SATZ VON BURMESTER)
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Gedrehte Geschwindigkeiten

Die Spitzen der gedrehten Geschwindigkeiten V: und V; zweier Scheibenpunkte A und B

liegen auf einer Parallelen Q zur Verbindungslinie P der Scheibenpunkte A und B,

QupP

Beh.: @I P

Bew.: Falls QUP ist,
qilt (Strahlensatz)
V41 - 5_,-4
Va7 o8
oder,da OA = I
und 0B =g
und VA’ = V4

Vg7 = Va

folqt.‘
Va Iy

Diese Beziehunq ist rirhéig.llso

Beachte: Die Methode der gedrehten Geschwindigkeiten ist nur auf Punkte anwendbar,
welche auf der gleichen Scheibe liegen!
Die gedrehte Geschwindigkeit fidllt in die Richtung der Bahnnormalen; die
Pfeilspitze kann zum Drehpunkt oder von diesem wegweisen.
Die gedrehte Geschwindigkeit ist eine reine geometrische Hilfsgréfie und
besitzt keinerlei physikalische Realitit,
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A ABC v AQBC'

Seiten parallel
Kenntnis der Bohn-
Normalen von C nicht
erforderlich.
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